DC-Car Anschlussbelegung DC06-I-Decoder

Decoder mit Infrarotempfanger on Board

Realistischer Fahrbetrieb
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+ Akku Der Multifunktionsausgang 1 (MF1) kann je nach CV-Einstellung (CV 20)
unterschiedlich verwendet werden:
Wenn der Akkutesteingang genutzt werden soll, so muss dieser MF1: Servoausgang 1 oder Licht 4

liber einen externen Spannungsteiler (s.0.) angeschlossen werden.



