DC-Car Anschlussbelegung DC05-S-Decoder

Decoder mit Spannungswandler on Board

Realistischer Fahrbetrieb
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Die Multifunktionsausginge (MF) werden je nach CV-Einstellung
Folgende Ausgdnge miissen bei Anschluss von LEDs unterschiedlich verwendet:
mit externen Vorwiderstanden versehen werden: MF1: Servoausgang 1 oder Licht 4 (CV 20)
Frontblitzer MF2: Servoausgang 2 oder Licht 3 (CV20)
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