DC-Car Anschlussbelegung DCO5-I-Decoder

Decoder mit Infrarotempfianger on Board

Realistischer Fahrbetrieb

5 S
8 © S
5 3 i
] R
£ 2 -
: g o Z
I R
w4 ﬁ“”"'] @#eE B 85 Infrarot-LEDs
Motor % ‘
. ‘ S LI XXX Y
Licht 2 |
. serieller Ausgang / Anhdngersteuerun
Bremslicht #7% gang / € €
. serieller Eingang / LCIR
Riicklicht
MF2
MF1 Blinker links
Blaulicht 3 Hallsensor
J 4,4 PRITOT Blinker rechts
= 1 + = 5 N i
38 55 22z=
o = - g € 5 [S")
= E 2 2 b ¢ 3 ==
(2] = 3 3
Ze= £ £ P
@ 3 5 & g5 @x
(%} o O
o L
o O
L Ll
Die Multifunktionsausginge (MF) werden je nach CV-Einstellung
Folgende Ausgdnge miissen bei Anschluss von LEDs unterschiedlich verwendet:
mit externen Vorwiderstanden versehen werden: MF1: Servoausgang 1 oder Licht 4 (CV 20)
Frontblitzer MF2: Servoausgang 2 oder Licht 3 (CV20)
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