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. . . Michael Klahre
mit 4 Relais zur Riickmeldung oder Verkehrssteuerung

Realistischer Fahrbetrieb

Belegung des Servoanschluss

Schaltkontakt
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Serieller PC-Anschluss
zur Konfiguration

Servo 4

Schaltkontakt
Schaltkontakt

X2: Jumper zur Einstellung des Digitalprotokolls
offen: DCC
geschlossen: Motorola

- GND / Masse
+12V DC-16V AC

Digitalspannung



